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Solucoes

Swinglet CAM X100

Arara |l



../Videos/Traduzidos/quary_dataset_v2_high_quality-MPEG-4 - Webcasting.mp4

——

i ' Santiaco & Cintra

Swinglet CAM

Resisténcia a vento de até 25 km/h (7m/s);
30 minutos de voo;

Link de radio ate 1km;

Camera: 12MP camera (RGB ou NIR);
Cobertura 1.5-6km?;

Velocidade de cruzeiro 36 km/h (10m/s);

Pousos circular.
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Resisténcia a vento de até 45km/h (12m/s);
Velocidade de cruzeiro 36 — 57km/h;
Registro de dados a bordo;

Sensor de deteccao de solo;
Pousos linear e circular;

Camera: 16MP (RGB ou NIR);

45 minutos de voo;

Link de radio ate 3km;

Cobertura 1-10km2;

Peso 630 g.
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Gatewing X100

Trimble X100

* Resisténcia a vento: 65 km/h;
 Peso: 2.0 kg;

* Velocidade de cruzeirao: 75 km/h;
» Velocidade maxima: 130 km/h;

« Camera: 10MP (RGB ou NIR);

e Autonomia: 45 min; \

e Coberturade @ 5cm 1,5 km2;
e Cobeeturade @ 10 cm 3 km2;

« Lancamento: por catapulta;

« Pouso linear.
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Trimble UX5

Peso: 2.5 kg;

* Velocidade de cruzeiro: 80 km/h;
 Autonomia: 50 min;

 Cobertura (@ 5 cm GSD): 2.19 km2;
 Cobertura (@ 10 cm GSD): 4.94 km2;
* Resisténcia a vento: 65 km/h;

« Tipo de pouso: linear;

« Céamera: 16.1 MP (RGB e NIR);

» Decolagem: catapulta.
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AGX Tiriba

« Sistema autbnomo ou intervencionado;
» Peso: ~4kg;

« Camera: 10Mpixels;

« Autonomia de voo: 30 min;

* Velocidade de cruzeiro: 100km/h;

« Estacédo de controle movel compacta;

» Decolagem por lancamento manual;

» Sistema de paraquedas;

* Pouso linear.

——
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AGX Arara |l

Envergadura: 3m;
 Peso maximo de decolagem: 22Kkg;
« Payload: 4kg;

 Autonomia de voo: 5h;

 Velocidade de cruzeiro: 100km/h;

 Enlace de dados em tempo real com
alcance médio de 10 km;

« Sistema de emergéncia com paraquedas;
» Gerador de energia;

« Estacédo de controle movel;

» Decolagem automatica (sobre veiculo);

* Pouso linear.
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Aplicacoes

Levantamentos
— Rapida aquisicéo;
— DSM/DTM;
— Locais inacessiveis;
— Classificacéo de dados;
Mineracao
— Agquisicao e atualizacédo rapidas;
— Atualizacédo de DTM,;
— Seguranca e Saude; i
Mapeamento e GIS ﬂ
—  Fécil identificacdo/classificacéo
feicOes;
Gerenciamento de ativos;
Areas de expansio urbanas
—  Projeto;
— Monitoramento do crescimento;

Obras
— Evolugao;
— Movimentacéao de terra;
— Planejamento;




Aplicacoes

Agricultura
— Manejo de culturas;
Avaliacdo da saude das plantas;
Falha no plantio;
— DTM para drenagem

Florestas

Monitoram
Levanta

APP EM ACORDO COM A
LEI4.771, DE 15/09/1965.
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Servicos de emergéncia/Humanitarios

« AvaliacOes de desastres
* Inundacdes e desabamentos;
« Danos causados por fogo;
* Avaliacdo de danos em infra-estrutura;

« Servigos policiais
 Mapeamento de acidentes com veiculos;
*« Mapeamento de cenas de crime;




Exemplos e Cases




Topografia convencional x VANT

Superficie modelada com VANT
(300.000 pontos medidos).

Superficie modelada com GNSS
(1.000 pontos medidos).
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Topografia convencional x VANT

Area 1.5 km2 1.5 km2
Instalag&o de pontos de 1% hr Pontos de controle ndo sao
controle & Medigbes necessarios para todas
aplicacoes
Tempo de configuragéo 15 min 15 min (por dia)
Tempo de levantamento 45 min 30 % hr (4 dias)
Desmontagem 15 min 15 min (por dia)
Tempo de processamento 4 hrs Dados podem ser
(2.80 GHz Intel Core i7, processados durante a noite
16 GB RAM)
Tempo total 6 hr 30 min 32 hr 30 min 5x mais rapido que com
GNSS
Amostragem de medicéo 3.8 cm (a 120 m de altitude) 15m Amostragem maxima de 2.4
cm
Acuracia horizontal 2cm lcm
Acuracia vertical 4 cm 2cm
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DTM em Mineracao

Solucao

» SenseFly swinglet CAM

« Trimble 5800 RTK para pontos de
controle;

e Levantamento realizado em 1 dia;

* Produto entregue em 48 horas:
— 3D DEM,;
— Modelo 3D CAD;
— 3D fly through do local;
— Imagens retificadas.

PDF Viewer of Site

Video of site

——



KOREC Ireland/Ballinascorney-Quarry-UAV-Survey-3DPDF.pdf
../../Sales tools/Produtos/Sense Fly/Cases/Mina 3D/Ballinascorney-Quarry-UAV-Survey-3DPDF.pdf
KOREC Ireland/Ballinascorney-Quarry-UAV-Survey-3DPDF.pdf
../../Sales tools/Produtos/Sense Fly/Cases/Mina 3D/Quarry_Virtual_Flyover.720p.flv
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Avaliacao de APP
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ldentificacao de Impactos Ambientais

" APPEM ACORDO COM A
LEI4.771, DE 15/09/1965.

Imagem 04: Setas indicam erosdo do solo e desmatamento. Circulo indica largura do rio e respectiva
medicdo de APP, medi¢cdo em metros. Inagem feita pela aeronave Tiriba.




Image ® 2010 DigitalGlobe "2009(;008[6.

© 2010 MapLink/Tele Atlas

21°36'11,72"S 47°51'16,35"0 elev 518 m Altitude do ponto de visao 933 m

Imagem 01: A seta indica a porcéo de solo que pertencia a paisagem e sua vegetacao. Os circulos indicam
barcos aportados e em direcdo a porcéo de solo. Imagem obtida pelo Google Earth.




S."l.i\ TAGO & CIN'I'R.&

Mineracao e extracao de areia em APP

% Global Mapper ¥9.00 - REGISTERED (PMF.gmw)
File Edit View Tools Search GPS Help

MM Overlay Control Center

Currently Opened Overlays (Fight Click on Overlay Names for More Options)

Metadata... Options... Hide Dverlay | Close Overlay
Close

750 m

S0m 75m  100m 150 m

Height = 519.36 m, Height = 519.36 m (mosaico_PF.tif) 1:1655 |GEO (WGS84) - ( -47.8527239893, -21.6026029628 ) [21.602603° 5, 47.852724° W

Imagem 02: Sobreposicao de imagens ( Imagem feita pelo AGplane sobreposta com a imagem do
Google Earth) mensurando a porcéo de solo retirada. A area equivale a 3.33 ha.
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| I\/Ietfbs_ lineares de cana: 595,85 m ..
Metros lineares:de falha:113,53.m
Percentual de-Falha: - 20,40 %




Mapa tematico cana-de-ac
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Bancos de Dados
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Aplicacao Florestal
« Analise da qualidade do plantio;
« Alinhamento de plantio;

« Calculo de volume de pilhas de madeira;

* Modelos digitais de elevacao;

« Gerenciamento e logistica,

——
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Analise de falhas no plantio
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Falha no plantio
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Medicéo de tafnanho de copa de arvore
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Use case "
Inventory management &/ =il - ...ze0s . il 0
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Obrigado!!

Luiz Dalbelo
Gerente de Vendas
e-mail: fale conosco@santiagoecintra.com.br

Tel.: (11) 5543-3433
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