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MOTIVACAO

Com o objetivo de usufruir do potencial dos sistemas de posicionamento
existentes,0s metodos de posicionamento vém se aprimorando

Motivacao

Grande tendéncia tem sido o uso de redes de estacdes de referéncia
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MOTIVACAO

A Rede GNSS/SP possibilita a aplicacao do RTK em Rede
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Vem crescendo o interesse em realizar posicionamento
acurado e em muitos casos em tempo real

POSICIONAMENTO EM REDE

RTK

»

Eficiente em aplicacdes que requerem alta acuracia e produtividad

Problema

O método diminui sua eficiéncia quando
a distancia em relacdo a base aumenta

»

Necessidade

Utilizar muitas estacOes de referéncia

Solucéo

Uso do conceito de rede — RTK em Rede

DISPONIBILIDADE, ACURACIA e CONFIABILIDADE

lonosfera




POSICIONAMENTO EM REDE
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Desenvolvido

Modelos Atmosféricos sao empregados




POSICIONAMENTO EM REDE

Diversos métodos vém sendo desenvolvidos para formular
correcoes a partir dos dados das estacOes da rede
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PDA Interpolagao MAC
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= Ajustamento

= . . VRS
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Concentram-se na geracédo de corregcdes para a fase

CorrecOes padronizadas da rede disponibilizadas por uma estagcao mestre
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Estrutura de uma estacéao virtual nas proximidades do usuario
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MODO POS-PROCESSADO

Arquivo RINEX

Posicionamento
Relativo




MODELOS ATMOSFERICOS - PESQUISA
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RTK EM REDE — TROPOSFERA - eta20km
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RTK EM REDE — TROPOSFERA - eta20km

ZTD — GIPSY - Escolha dos dias
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RTK EM REDE — TROPOSFERA - eta20km
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= PPP — EMQ 3D (cm) — Verao 2011 — Dias umidos
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Melhores Resultados eta20km do CPTEC/INPE

Resultados Niell e VMF1 similares
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VMF1 - Custo computacional muito maior
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RTK EM REDE TROPOSFERA — etal5km

Motivacao

Resultados Iniciais = RTK em
Rede (Dados de 2012)
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o Dias
8 PNT HOP
z EMQ 3D 174 2,84 2,63
o (cm) - 175 2,71 3,26
176 2,44 2,76
Média 2,66 2,88

Consideragoes




RTK EM REDE - IONOSFERA

ivacao

Efeito da Cintilacdo no RTK em Rede
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Cintilacao lonosférica para a estagao PRU1 e satélites GPS
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Calculo do TEC Regional — Empregando estacd0es da Rede GNSS/SP
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CONSIDERACOES FINAIS

O posicionamento baseado em redes tem se tornado mais efetivo nos
ultimos anos — devido principalmente a acuracia proporcionada

Vem sendo desenvolvido/aprimorado um sistema que realiza o
posicionamento baseado em redes utilizando o conceito de estacéao virtual

O sistema permite realizar varias investigacdes relacionadas

com posicionamento baseado em redes GNSS

Modelos de troposfera e ionosfera

Métodos de solucao das ambiguidades

GNSS

—)

Cintilacao
ilonosférica




CONSIDERACOES FINAIS

Proximos passos

Motivacao

lonosfera — Modelo de grade ionosférica

lonosfera — cintilagao

Teoria

Troposfera — finalizar implementacao do etal5km
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Solucao das Ambiguidades

Expansao para o GNSS

Consideragoes

Modificar o sistema para rodar em LINUX
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